Dettagli tecnici fornitura 

Il sottoscritto ………….................................................................................
nato a………............. (__) il ...............……………………………...
domiciliato per la carica ove appresso, in qualità di [footnoteRef:2]…………............................. [2:  La dichiarazione deve essere effettuata da un legale rappresentante o da un procuratore speciale. In quest’ultimo caso deve essere fornito dall’impresa la procura speciale da cui trae i poteri di firma.] 

della impresa ………………................................................................
con sede in...................... (__), Via ........................................................
in qualità di [footnoteRef:3]................................................................................................... [3:  Inserire la dicitura opportuna tra: “Impresa singola” o “Capogruppo di ATI composta dalle imprese (inserire il loro nominativo)” o “mandante di ATI composta dalle imprese (inserire il loro nominativo)”] 




offre

il/i seguente/i prodotto/i:
· Modello: __________________________________________________________________
· Marca/costruttore: ___________________________________________________________
· Identificativo della documentazione tecnica: ______________________________________ 
· Sito internet da cui si possono scaricare oppure richiedere pubblicamente la documentazione tecnica___________________________________________________________________

Compilare le colonne 3 e 4 indicando le specifiche tecniche offerte relative alle caratteristiche minime richieste
MANO ROBOTICA ANTROPOMORFA
	[bookmark: _Hlk169078342]
Descrizione
	Caratteristica minima richiesta
	Specifica tecnica offerta in relazione alla caratteristica minima richiesta 
	Documentazione tecnica di riferimento

	Compatibilità
	[bookmark: _GoBack]compatibile con i bracci robotici la cui descrizione è dettagliata nell’avviso di indagine di mercato
	
	

	Gradi di libertà
	almeno 19 gradi
	
	

	Velocità di chiusura 
	da completamente aperta a chiusa inferiore a 1,5s 
	
	

	Miscellanea
	articolazioni delle dita dislocabili e autorigeneranti
	
	

	Forza di presa 
	almeno 55N
	
	

	 Carico utile nominale 
	almeno 1 kg
	
	

	Interfacce 
	USB e RS485
	
	

	Peso 
	inferiore a 1 kg
	
	

	Controllo
	feedback in posizione del motore e corrente del motore
	
	

	Compatibilità 
	compatibile con sistema operativo ROS
	
	

	Garanzia
	24 mesi
	
	



La documentazione tecnica rilasciata dal costruttore del/i prodotto/i offerto/i è allegata al presente documento. 



__________________, lì __________
                                                                                              	
Firmato digitalmente

                                                                           _______________________________
